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oder

ware. Dies kann aueh nicht iiberraschen, denn in der That
ist ja die gewohnliche Pendelbewegung in der bier unter-
sncbten als specieller Fall mit enthalten; man braucbt in den
GL.(178) bis (180) nur u = 0 zn setzen, um sie in die GHei-
chungen fiir die einfache Pendelbewegung iibergelien 2u lassen.
Um diese Falle wollen wir uns aber jetzt nicbt kummern, da
uns nur jene Scbwingungen yon Interesse sind; bei denen cp
stets positiy und ein spitzer Winkel bleibt. Die Constante Ks
muss dann jedenfalls einen negativen Wertb baben.

Aucb <p = (p0 bildet eine Losung der Diiferentialglei-
chung (178), namlicb jene Losung; die dem Gleicbgewicbte der
Stange in der Lage <p0 entspricbt. Fur diese (tibrigens scbon
fruber auf anderem Wege gefundene) Lage erbalten wir nacb
GL (178)

^.                             (182)

Durcb Einsetzen dieses Wertbes in GL (181) finden wir
fiir die beiden Grenzlagen; zwiscben denen die Scbwingung
erfolgt;

cos ^ = cos cp0 + ]/cos2

COS (p.2 = COS Cp0 -

Aus beiden folgt zugleicb

cos 9?x -(- cos 9?2 = 2 cos <pQ.                   (184)               1

Multipliciren wir bier beiderseits mit I, so erkennen wir; dass

die Kugel sicb wabrend der Scbwingung um dieselbe

Hobe gegen die Gleicbgewicbtslage senkt; als sie sicb               |

bei dem Ausscblage nacb der anderen Seite bin uber               \

sie erbebt.    Wenn die eine Grenzlage bekannt ist, kann bier-                I

nacb die andere sofort angegeben werden.    Ausserdem  kann               T

aucb der Wertb der Constaiiten K2 nacb den GL (183) sofort                I